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(§) Connecteur electrique multicontacts de section polygonale 

(5^ Une premiere (14) des prises d'un connecteur electri- 
que mulbcontacts de section polygonale supporte au moins 
deux organes rotatifs (50) relies par une courroie crantee 
(44) ou par un organe similaire, permettant de transmettre 
a tous les autres organes rotatifs la rotation de l*un d'entre 
eux. Ainsi, raccouplement et le desaccoupiement de la 
premiere prise (14) sur I'autre prise (10) sont effectues pa- 
rallelement aux broches et aux douilles de contact electri- 
que (18), ce qui evite tout risque de deterioration de ces 
demieres. 
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CONNECTEUR ELECTRIQUE MULTICONTACTS DE SECTION POLYGONALE. 

DESCRIPTION 

L'invention concerne un connecteur electrique 
muLticontacts du type presentant une section polygonale, 
genera Lement rectanguLai re. 

On utilise actuel Lement deux types de connec- 
teurs electriques muLticontacts : Les connecteurs de sec- 
tion circulaire et Les connecteurs de section polygonale, 
ces derniers etant Le pLus souvent de forme rectangu La i r e . 

Quelle que soit la categorie a laquelle i Is ap- 
appartiennent, les connecteurs electriques comprennent 
une prise male et une prise femelle dont Le raccordement 
necessite I • enf oncement de toutes Les broches de La prise 
male dans les douilles comp Lementai res de La prise 
15 femelle. 

Dans les connecteurs electriques de section cir- 
culaire, I'accouplement et le desaccouplement des deux 
prises sont effectues par rotation d'une bague de 
verrouillage exterieure. Cette rotation, par I'interme- 

20 diaire d'un systeme vis-ecrou ou rampe-bafonnette, est 
transform£e en un depLacement relatif entre Les prises 
selon La direction des broches de contact. En fonction 
du sens de rotation de La bague exterieure de verrouil- 
lage, on realise ainsi L ' enf oncement des broches de la 

25 prise male dans Les douilles de la prise femelle, ou au 
contraire I'extraction de ces broches, pa ra I 16 lement a 
leur axe. L * ut i I i sat i on d«un tel syst&me pour realiser 
I'accouplement et le desaccouplement des deux prises per- 
met done d'eviter tout risque d'usure prematuree et de 

30 deterioration des broches et des douilles. 

Les connecteurs electriques de section circu- 
laire ont cependant pour inconvenient leur encombrement, 
qui devient particulierement penalisant Lorsque de nom- 
breux connecteurs sont installes cBte h c6te. En effet, 

35 Les surfaces entre Le contour exterieur circulaire du 
connecteur et le carre circonscrit sont perdues et il est 
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n£cessaire de pr6voir entre les connecteurs adjacents un 
jeu suffisant pour acc6der k leur bague extSrieure de 
verroui Llage et en commander La rotation. 

Les connecteurs 6lectriques de section polygo- 
5 nale, en particulier rect angu La i re, ne prSsentent pas ces 
inconvSnients. Cependant, Les operations d 'accoupLement 
et de d6saccoupLement de ces connecteurs sont g§n6 ra lement 
effectu6es en agissant sur deux cl£s de verroui LLage dont 
L 'enfoncement peut etre obtenu soit par pression directe, 
10 soit par une rotation dans Le cas oCi ces cl£s sont consti- 
tutes par des vis. 

Dans Les connecteurs de section poLygonaLe, Les 
deux prises du connecteur sont done soumises h un mouve- 
ment reLatif de bascule Lors de L 1 a ccoup Lement et du 

15 desaccouplement, si Les deux cL6s ne sont pas actionn£es 
simultan6ment . Lorsqu'un teL mouvement de bascuLe se pro- 
duit, iL provoque I'usure pr6matur£e ou m§me La deteriora- 
tion des broches et des douiLLes. 

L'invention a pr£cis§ment pour objet un connec- 

20 teur Slectrique mu Lt i contact s de section poLygonaLe conpu 
de fapon k presenter si mu Ltantment Les avantages des 
connecteurs de section circuLaire et des connecteurs de 
section poLygonaLe existants, e'est-a-dire que Le connec- 
teur £lectrique selon LMnvention pr6sente Le m§me encom- 

25 brement Limits que Les coLLecteurs de section poLygonaLe 
existants, tout en garantissant un d£placement reLatif 
entre Les deux prises du connecteur selon une direction 
parallfcle h L'axe des broches, aussi bien Lors de I'accou- 
plement que Lors du d£sac coup L emen t . 

30 Selon L'invention, ce r§sultat est obtenu au 

moyen d 1 un connecteur eiectrique mu Lt i contact s de section 
poLygonaLe, comprenant deux prises aptes & §tre fixdes 
L'une sur L'autre au moyen d'au moins deux organes rota- 
tifs supportes par une premiere des prises et d f au moins 

35 deux organes fixes port£s par la deuxifcme prise et sur 
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lesquels peuvent s'accoupLer Les organes rotatifs, pour 
provoquer un enf oncement des prises I'une sur ['autre, 
caracteris6 par Le fait que tous Les organes rotatifs 
supports par La premiere prise sont reLies entre eux par 
des moyens de transmission d'un mouvement de rotation, 
de telLe sorte qu'une rotation de L«un queLconque des 
organes rotatifs se traduit par une rotation des autres 
organes rotatifs. 

SeLon un mode de realisation pr£f6r6 de L'inven- 
tion, Les organes rotatifs comprennent des tiges cylindri- 
ques portant un pion orients radialement, Les organes 
fixes comprenant des tubes cylindriques dans LesqueLs 
peuvent p6n£trer lesdites tiges, chaque tube prSsentant 
une fente sensibLement hSlicoidale dans LaqueLLe peut 
15 pSnetrer L'un des pions. 

Cet agencement permet notamment d'equiper Le 
connecteur d'un systfeme de codage et de detrompage qui 
evite Le raccordement accidenteL de deux prises apparte- 
nant d des circuits diffSrents. A cet effet, Les tiges 
20 cyLindriques sont a vant ageusement mont£es rotatives dans 
des pieces demontables aptes h occuper un nombre pr§d6tei — 
min6 de positions anguLaires sur La premiere prise, Les 
tubes cyLindriques etant 6gaLement demontables et aptes 
£ occuper Le meme nombre predetermine de positions angu- 
25 Laires sur La deuxieme prise, de teLle sorte que Les pions 
et Les fentes constituent un ensemble de detrompage. 

Ces dispositions peuvent etre completes par 
La presence de repfcres visueLs indiquant La position de 
verrouiLLage et La position d'ouverture de chacun des 
30 organes rotatifs et par La presence d'un saut & L'extre- 
mit£ de chacune des fentes, afin d'assurer un bLocage des 
prises lorsqu'elles sont raccordees. 

Les moyens de transmission du mouvement de rota- 
tion entre Les organes rotatifs peuvent £tre constitues 
35 selon Le cas par une courroie crant£e, une chafne ou une 
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crSmai llfere, les organes rotatifs 6tant aLors supportes 
coaxiaLement et fixement respect ivement par des roues 
dentees, des roues k empreintes compiementai res a celles 
des chalnes, ou des pignons. 

Un mode de realisation prefere de L'invention 
va k present §tre decrit, k titre d'exemple non limitatif, 
en se referant aux dessins annexes, dans lesquels : 

- La figure 1 est une vue en perspective repre- 
sentant un connecteur eiectrique multicontact s de section 
polygonaLe conforme k I'invention, observe de L f avant ; 

• La figure 2 est une vue en perspective du 
connecteur de La figure 1, observe de L'arrifcre ; 

- La figure 3 est une vue en perspective repre- 
sentant Les differentes pieces de La prise mobi Le du 

1 5 connecteur des figures 1 et 2, b L'dtat demonte ; 

- La figure 4 est une vue en perspective i L lus- 
trant La mise en pLace d'une seuLe main de La prise mobi Le 
d'un connecteur conforme k I'invention dans une rangee 
de connecteurs identiques ; et 

- Les figures 5a k 5d sont des vues en perspec- 
tive repr6sentant de fa^on trfes schematique des variantes 
de realisation des moyens de transmission du mouvement 
de rotation entre Les organes rotatifs de La prise mobile 
du connecteur seLon I'invention. 

Sur les figures 1 et 2, on a represents un 
connecteur eiectrique de section approximat i vement rectan- 
gulaire conforme k I'invention. Ce connecteur comprend 
une prise mSle 10 pr£vue pour §tre fixee de fapon demon- 
table sur un support 12, et une prise femelle 14, mobile, 
apte k §tre accoupiee sur la prise fixe 10- Bien entendu, 
cet agencement n'est donne qu'k titre indicatif. La prise 
fixe pouvant par exemple §tre une prise femelle et la 
prise mobile une prise mSle- En outre, les deux prises 
peuvent dans certains cas §t re mobi Les . 

Le support 12 sur lequel est fixee La prise 10 
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est constitue par une pLaque qui peut appartenir & un 
panneau de structure, h un fond de tiroir, b une armoire 
eiectrique, etc.. 

La prise fixe 10 du connecteur comprend une 
5 partie centrale de section sensiblement rectangu Lai re qui 
s'embofte par I'arrifcre dans une fenfctre rectanguLai re 
16 formee dans Le support 12. Dans Le mode de realisation 
represents sur Les figures, cette partie centrale de sec- 
tion sensiblement re ct angu la i r e comporte sur sa face tour- 

10 n6e vers I'avant un certain nombre de broches de contact 
eiectrique 18 qui sont orientees perpendi cu lai rement au 
support 12 lorsque la prise 10 est fix6e sur ce dernier. 
D'une manifere connue, chacune des broches de contact eiec- 
trique 18 est pr£vue pour §tre raccordde e lect ri quement 

15 & un conducteur eiectrique (non represents) . 

De part et d f autre des petits c6t6s du rectangle 
formS en section par la partie centrale de la prise 10, 
cette derniere comporte des pattes de fixation 20 qui 
viennent se plaquer contre la face arriSre du support 12 

20 lorsque la prise 10 est emboitSe dans la fen&tre 16. Cha- 
cune des pattes 20 est traverse'e par un passage cylindri- 
que, termine par une partie de section hexagonale k proxi- 
mite de la face arriSre de la patte cor r espondant e . 

La fixation de la prise 10 sur le support 12 

25 est assure*e par deux vis 22 repues dans les passages 
formes dans les pattes 20 et traversant deux trous cylin- 
driques formes en face de ces passages dans le support 
12. Comme on le voit sur la figure 2, chacune des vis 22 
comporte une tete hexagonale 24 qui vient s'embo^ter dans 

30 la partie arrifcre de section hexagonale du passage forme 
dans la patte 20, lorsque la prise 10 est fixee sur le 
support 12. Pour completer la fixation, un ecrou 25 est 
visse sur chacune des vis 22 contre la face avant du 
support 12, comme le montre la figure 1. 

35 Conformement h L'invention, chacune des vis 22 
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presente une forme tubuLaire et se prolonge vers L'avant 
au-dela du filetage sur LequeL est re?u I'ecrou 25, pour 
former un tube 26. Ce tube 26 comporte une fente 28 de 
forme sensibtement helicoTdale, qui debouche a l'extremite 
5 avant du tube et se termine a L'extremite arriere par un 
saut 30 apparalssant sur La figure 2. Entre ses deux 
extremites. La fente 28 parcourt sensibLement un demi pas 
de I'helice, c'est-a-dire que ses deux extremites sont 
disposees sensibLement a 180° I'une de L'autre par rapport 
10 a I'axe du tube 26. 

Dans Le mode de realisation illustre sur Les 
figures. La prise mobiLe 14 du connecteur comporte une 
partie centraLe de section sensibLement r ectangu La i re . 
Cette partie centraLe presente sur sa face avant prevue 
15 pour etre tournee vers La prise comp Lementa i re 10 des 
trous cyLindriques 32 recevant Les douiLLes (non represen- 
tees), dont Le nombre et La disposition sont identiques 
a ceux des broches 18 de La prise 10, de teLLe sorte que 
chacune des broches 18 puisse p6n6trer dans un trou 32, 
puis dans La douiLLe cor respondante, Lorsque La prise 14 
est emboftee dans La prise 10. 

Comme Le montre mieux La figure 3, La partie 
centraLe de section sensibLement rectanguLai re dans La- 
queLLe sont form6s Les trous 32 recevant Les douiLLes 
25 appartient a une pifece 34 qui comprend, en pLus de cette 
partie centraLe, deux oreiLLes laterales 36 situ§es de 
part et d'autre des petits cOtes du rectangLe forme en 
section par la partie centraLe. Chacune des oreiLLes 36 
est terminfee par une port6e cylindrique concave 38. Les 
30 axes de ces portees cyLindriques 38 sont paralleles aux 
axes des trous de connexion feLectrique 32 et disposes 
sensibLement dans un plan median de la piece 34. 

La prise comprend, de plus, deux roues dentSes 
identiques 40 comportant chacune dans leur partie centraLe 
35 une gorge 42 dont La Largeur est legerement superieure 
a La largeur des oreiLLes 36. Le rayon de la surface for- 
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m6e au fond de chacune des gorges 42 est identique au 
rayon de chacune des port§es cylindriques 38, de telle 
sorte que chacune des roues dent£es 40 peut tourner libre- 
ment lorsque L'une des oreilles 36 p^nfctre dans la gorge 
42 formSe sur cette roue dentSe. 

Dans le mode de realisation illustr£ sur les 
figures 1 h 3, le maintien des roues dent6es 40 en appui 
contre les portSes cylindriques 38 est assure par une 
courroie crantSe ferine 44 qui est en prise sur chacune 
des roues dent§es 40, de telle sorte qu'une rotation quel- 
conque de L'une d'entre elles est transmise i nt 6gra lement 
h Mautre. Etant donn§ que les roues dent£es 40 sont iden- 
tiques, une rotation de l'une d'entre elles se traduit 
par une rotation dans le ro§rae sens et de m6me valeur 
15 angulaire de ['autre roue dentSe. 

Les parties de la courroie crantSe 44 situ^es 
entre les roues dent£es 40 cheminent le long des grands 
cot6s de La partie centrale de section sensiblement rec- 
tangulaire de la piece 34. Ces parties de la courroie sont 
20 maintenues latSralement entre un rebord 46 et une partie 
en saillie 48 formes sur la pifcce 34. 

Chacune des roues dent^es 40 est traverse selon 
son axe par un passage cylindrique 41 et dont I'extr^rait^ 
tourn£e vers L'arrifere de la prise 10 pr6sente une section 
25 hexagonale comp Ument a i r e de La t§te 48 d"un organe rota- 
tif 50 qui traverse ce passage 41 et fait saiLlie vers 
I'avant par rapport k La prise 10. Chacun des organes 
rotatifs 50 est immobilisS & L f int6rieur d'une roue dent§e 
40 par une rondelle de blocage fendue 52 plac£e entre 
30 L'organe rotatif 50 et L'extrSmit^ avant du passage 41 . 

La partie de l'organe rotatif 50 qui fait sail- 
lie au-dela de La roue dent§e 40 constitue une tige cylin- 
drique 54 orient§e coaxi a Lement & l'organe 50 et & la roue 
dent§e 40. Cette tige cylindrique 54 porte h proximite 
35 de son extr§mit§ un pion 56 orients radialement par rap- 
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port k L'axe de La tige. Le diamfetre de ce pion 56 est 
L6g§rement infSrieur k La Largeur des fentes 28 formes 
dans Les tubes cyLindriques 26- Par aiLLeurs, Le diamfctre 
des tiges cyLindriques 54 est L6g6reraent inf^rieur au 
5 diamfctre des tubes 26, de teLLe sorte que Les tiges 54 
peuvent p$n6trer dans Les tubes 26 Lorsque Les pions 56 
rentrent dans Les fentes 28, 

Lorsque Les organes rotatifs 50 sont emmanch6s 
dans Les roues denies 40, Les ensembLes ainsi form6s 

10 tournent Librement autour de Leurs axes respectifs par 
rapport k La pifece 34 sur LaqueLLe i Ls sont maintenus par 
La courroie crantSe 44. 

Comme Le montrent notamment Les figures 1 et 
4, La t§te 48 de chacun des organes rotatifs 50 pr£sente 

15 une empreinte hexagonaLe en creux 58 dans LaqueLLe peut 
§tre repue une cL6 pour six pans creux 60 (figure 4) de 
dimension cor respondan t e . Cette cL§ permet de tenir d'une 
seuLe main La prise 14 et d'en assurer La mise en pLace 
et L 1 accoup Lement sur La prise 10 cor r espondant e . 

20 Le montage de La t§te hexagonaLe 48 de chacun 

des organes rotatifs 50 dans L'extr6mit6 de section hexa- 
gonaLe du passage 41 traversant La roue dentde 40 permet 
de donner k L'organe rotatif 50 six orientations diff6ren- 
tes par rapport k La roue dent6e. A ces orientations 

25 correspondent six orientations anguLaires diff^rentes des 
pions 56 portSs par Les tiges cyLindriques 54- Chacune 
des prises mobiLes 10 peut ainsi presenter trente six 
codages diff6rents. 

Des repferes visueLs 62 sont formes sur Les faces 
30 arriferes des roues dentSes 40, afin de permettre k L f op£- 
rateur de savoir si Les organes rotatifs 50 cor respond ants 
se trouvent en position d'ouverture ou au contraire en 
position de verroui L Lage . Ces repfcres visueLs 62 se trou- 
vent par exempLe dans une position di am£tra Lement opposSe 
35 * La partie centraLe de section sensi b Lement rectangu Lai re 
de La prise 14 Lorsque Les organes rotatifs sont en posi- 
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tion d'ouverture, comme L 1 i llustre La figure 1. Au 
contraire, its se trouvent dans une position adjacente 
b La partie centraLe de section sensibLement rectanguLai re 
Lorsque Les organes rotatifs sont en position de verrouiL- 
5 Lage. 

Sur La prise fixe 10, L 1 embol tement de La t§te 
24 de chacune des vis 22 dans L'extrfemitS de section hexa- 
gonaLe du passage forme dans La patte 20 cor respondante 
autorise egaLement une orientation anguLaire seLon six 

10 positions diff§rentes de La fente form6e dans chacun des 
tubes 26- Comme pour La prise 14, on determine ainsi 
trente six codages diff£rents permettant de rSaLiser un 
detrompeur qui evite que des prises appartenant k des 
circuits differents soient accoupLSes par erreur- 

15 En effet, L,' accoupLement de La prise 14 sur La 

prise 10 n'est possibLe qu'S condition que Les pions 56 
se trouvent en face des extremites ouvertes des fentes 
28 Lorsque chacun des organes rotatifs 50 occupe sa posi- 
tion d'ouverture d£termin§e h L'aide des repfcres visueLs 

20 62. 

Lorsque La prise 14 est bien La prise compLemen- 
taire de La prise 10, L 1 accouplement des deux prises est 
obtenu par L'op§rateur en pr6sentant Les extremites des 
tiges 54 en face des tubes 26, puis en commandant La rota- 

25 tion de L'un queLconque des organes rotatifs 50 h L'aide 
de La cLe 60. Sous L'effet de cette rotation, fautre 
organe rotatif 50 est egaLement entrain^ en rotation dans 
Le m£me sens et de La m§me valeur anguLaire au travers 
des roues dentSes 40 et de La courroie crant^e 44. Par 

30 consequent, quel que soit L'organe rotatif sur LequeL agit 
L f op6rateur, L 1 enf oncement de La prise 14 sur La prise 
10 s'effectue pa ra L Le Lement aux broches 18 et aux douiLLes 
en vis-a-vis. L'usure des broches 18 et des douiLLes est 
done r§duite au minimum et tout risque de deterioration 

35 de ces pieces de contact est supprime. 
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Cependant, comme L 1 i llustre bien La figure 4, 
I'encombrement du connecteur seLon I'invention est analo- 
gue k celui de tout connect eur rectangulai re de I'art 
antSrieur et U devient done possible k un opSrateur de 
5 mettre en place et d'accoupler d'une seule main la prise 
mobile 14 sur la prise fixe 10 en agissant sur L'organe 
rotatif 50 le plus accessible. 

Comme L'illustrent trfcs s ch6ma t i queme nt les 
figures 5a k 5d, la transmission du mouvement de rotation 
10 de I'un quelconque des organes rotatifs 50 k L'autre 
organe rotatif peut §tre r£alis6e par des moyens difffc- 
rents de ceux qui viennent d'etre d^crits en se r6f6rant 
aux figures 1 a 4. 

Ainsi et comme Le montre la figure 5a, Les roues 
15 dentfces 40 peuvent etre remplacfces par des pignons 40a 
contre lesquels est appliqu6e une crSmaillfere 44a. Cette 
cr6maillfere peut Stre maintenue contre les pignons par 
un ou plusieurs organes de guidage appropriSs li£s k La 
pifece 34. 

20 Sur figure 5b, Les roues dentSes sont rempla- 

c6es par des pignons 40b sur lesquels passe une chaine 
de transmission 44b form£e de mai lions articulSs les uns 
sur Les autres k la manure d'une chaine de bicyclette. 

Sur La figure 5c, les roues dentSes sont rempla- 

25 c6es par des roues 40c dont le profil ext§rieur prSsente 
des empreintes d 'entrainement comp lament ai res d'une chaine 
44c dont les mai lions ont la forme de boucles enchev£tr§es 
k La manifcre d'une chaine de puits. 

Enfin, sur La figure 5d, les roues dent§es sont 

30 remplac§es par des roues 40d prSsentant sur leur surface 
ext§rieure des empreintes d' ent raf nement comp l£me nt a i r es 
d'une chaine k boule 44d reliant Les roues 40d. 

Par aiLleurs, on observera que si La forme rec- 
tangulaire des connecteurs Slectriques d£crits est parti- 

35 culiferement int§ressante pour donner k ces connecteurs 
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un encorabreraent aussi faible que possible, ceux-ci peuvent 
presenter une section polygonale diffSrente, par exemple 
t ri angu Lai re • Dans ce cas, Le nombre des organes rotatifs 
peut etre sup§rieur h deux, de m§me que Le nombre des 
5 organes compl6mentai res qui coopfcrent avec ces organes 
rotatifs „ 

En outre, L 1 a ccoup Lenient des deux prises du 
connecteur peut §tre obtenu par des moyens diff§rents de 
I'ensemble tiges cy Li ndri ques-tubes qui a 6t6 d£crit. 
10 Ces moyens peuvent notamment comprendre une vis et un 
§crou, en particuLier s"il n'est pas indispensable d'^qui- 
per Le connecteur d'un d^trompeur. 
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REVENDICATIONS 

1- Connecteur 6lectrique multicontacts de sec- 
tion poLygonaLe, comprenant deux prises (10,14) aptes h 
etre fix§es L'une sur I'autre au moyen d f au moins deux 
organes rotatifs (50) support§s par une premiere (14) des 
5 prises et d'au moins deux organes fixes (26) port£s par 
La deuxifeme prise (10) et sur lesquels peuvent s'accoupLer 
Les organes rotatifs, pour provoquer un enfoncement des 
prises L'une sur I'autre, caract§ris§ par Le fait que tous 
Les organes rotatifs (50) supports par La premiere prise 

10 sont reLi£s entre eux par des uioyens de transmission (44) 
d'un mouvement de rotation, de teLLe sorte qu*une rotation 
de L'un queLconque des organes rotatifs se traduit par 
une rotation des autres organes rotatifs. 

2. Connecteur seLon La revendi cat i on 1, carac- 

15 t§ris6 par Le fait que tous Les organes rotatifs (50), 
d'une part, et tous Les organes fixes (26), d'autre part, 
§tant identiques, Les moyens de transmission (44) assurent 
une rotation simuLtan6e, dans Le m§me sens et de m£me 
valeur anguLaire, de tous Les organes rotatifs. 

20 3- Connecteur seLon L'une queLconque des reven- 

dications 1 et 2, caract£ris6 par Le fait que Les organes 
rotatifs comprennent des tiges cyLindriques (54) portant 
un pion (56) orient^ radiaLement, Les organes fixes 
comprenant des tubes cyLindriques (26) dans Lesquels peu- 

25 vent p6n§trer Lesdites tiges, chaque tube prSsentant une 
fente (28) sensibLement hGLicoidale dans LaqueLLe peut 
p6n§trer L'un des pions. 

4. Connecteur seLon La revendi cat i on 3, carac- 
t6ris6 par Le fait que chaque tige cyLindrique (54) est 

30 mont6e de faqon d§montabLe dans une pi&ce rotative (40) 
en prise avec Lesdits moyens de transmission, de fapon 
b pouvoir occuper un nombre pr6d£termin6 de positions 
anguLaires dans cette pifcce rotative (40), Les tubes 
cyLindriques (26) £tant £gaLement dSmontabLes et aptes 

\ 
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a occuper Ledit nombre pr6d£termin6 de positions angulai- 
res sur La deuxifcme prise (10), de telle sorte que Les 
pions (56) et Les fentes (28) constituent un ensemble de 
d§t rompage . 

5 5. Connecteur selon l'une quelconque des reven- 

dications 3 et 4, caract6ris$ par le fait que chacune des 
fentes (28) se termine par un saut (30) assurant un blo- 
cage des prises lorsqu'elles sont accoupl^es. 

6. Connecteur seLon L'une quelconque des reven- 
10 dications pr6c6dentes, caract£ris£ par Le fait que des 

repferes visuels (62) form6s sur la premifere prise (14) 
d6terminent une position de verrouillage et une position 
d'ouverture pour chacun des organes rotatifs (50). 

7. Connecteur selon L'une quelconque des reven- 
15 dications pr6c6dentes, caract6ris§ par Le fait que chacun 

des organes rotatifs (50) prSsente une empreinte en creux 
(58) apte a recevoir une cL6 de manoeuvre unique (60). 

8. Connecteur selon L'une quelconque des reven- 
dications pr6c£dentes, caract6ris§ par le fait que les 

20 moyens de transmission comprennent une courroie crant£e 
(44) engren6e sur des roues dentdes (40) supportant coa- 
xialement et fixement les organes rotatifs (50). 

9. Connecteur selon l'une quelconque des reven- 
dications 1 a 7, caractSri*s6 par Le fait que les moyens 

25 de transmission comprennent une chalne (44b,44c,44d) 
engrenSe sur des roues (40b,40c,40d) pr6sentant des em- 
preintes d ' ent r a i nemen t comp L Omenta i res de La chalne, 
Lesdites roues supportant coax i a Lement et fixement les 
organes rotatifs. 

30 10 - Connecteur selon l'une quelconque des re- 

vendications 1 a 7, caract6ris§ par le fait que Les moyens 
de transmission comprennent une cr£mailUre (44a) engr6n6e 
sur des pignons (40a) supportant coaxialement et fixement 
les organes rotatifs. 
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